
生活向けサービスロボット

歩行アシスト「  」

インホイールモーターとジャイロで座り歩き移動を実現

高齢者やリハビリ用途で、

膝や足関節に負荷をかけずに

歩行をアシスト

座り歩きの要領で

練習不要で簡単に使える

搭載された各種センサーで、

人が倒れないように重心で

体重を受け続けて支える構造
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自身の足で歩く をサポート
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