
開発中の防水防塵AGV
プラットフォームのご紹介

オープニング挨拶

ロボットを用いた
建設現場の安全監視システム

遠隔操作ロボットによる
狭隘インフラ設備点検の効率化

自律型桟橋点検支援ロボット
「YURA」のご紹介

エンタメ案内ロボット 
ペリンのご紹介！

即�D点群データ化！�Dスキャナー 「WalkTHERE」
マップサービスロボット 「ReFRO���」

18
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超！！低遅延の遠隔操作
韓国と日本をつないで、遠隔操作デモ

衝撃吸収型接触検知外装カバー
YaWaRaKaロボDの紹介

「NUWAロボティクスが提供する
おもてなしサービスロボット」

移動型ベースロボット利用における
多様化したビジネスモデル

安全機能搭載ロボティクス
モビリティ TATAMO!

公募事業「クラウドと連携した�G・IoT・
ロボット製品開発等支援」のご紹介

ハンバーガー調理
支援ロボットシステム
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即�D点群データ化！�Dスキャナー 「WalkTHERE」
マップサービスロボット 「ReFRO���」

屋外警備ロボット 
セキュアトーラスのご紹介

手軽に導入！無人走行車
「DANDY AUTO PILOT」

ロボットによる自動巡回点検ソリューション
「BEPサーベイランス」のご紹介

JapanRobotWeek���� 
参加全企業のご紹介

ロボットを用いた
建設現場の安全監視システム

サービスロボット事業化交流会の現状
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